15 11 19



I N M < W0

15

25

EPSON



. 10 100

EPSON



EPSON



EPSON




[HEY
(@]
o
(@]

[mW/cm?®]
D
D

l—l

0.1 1 10 100 1000
[cm®]

Park, J.-H. , JSME Int. J, 45-C-2,(2002),502-509. Olsson, A. , Sensors and Actuators A, Vo0l.46-47(1995)549-556

EPSON






[MPa]

150

EPSON

100

50

[V]







10

EPSON



20 30%

EPSON



EPSON

mW

0.1cm?3

100cm?3

2.3cm?3
302mW
3 batm

12



N

s

= AN

T

PAT No. 6623256

EPSON

8
15a

13



EPSON

, ROBOMEC'02 2P1-HO07

Seto, T. . Journal of Robotics and
Mechatronics, 15-2(2003), 128-135.

 ROBOMEC’03 2A1-2F-E4
(2003/10)

14



EPSON

47

0

10 20 30 40 50

15



EPSON

|

o

10 20 30

40

16



EPSON

17



EPSON

0.1cm3

100cm3
mW

18



EPSON

19



	高出力マイクロポンプ
	本日の内容
	１．技術内容従来技術とその問題点
	１．技術内容開発したポンプの出力と外観
	１．技術内容技術の概要
	１．技術内容他方式ポンプとの比較
	１．技術内容ポンプの動作原理
	１．技術内容動作原理の証明
	１．技術内容応用例①マイクロ曲げ加工機
	１．技術内容応用例②フレキシブルハンド
	１．技術内容課題と適用分野例
	１．技術内容技術内容のまとめ
	２．特許の説明【請求項１】の説明
	２．特許の説明応用特許・論文発表等
	３．パテントマップ企業別社出願件数
	３．パテントマップ内容別出願件数
	４．アライアンスに関して
	５．まとめ

